
始终准确无误， 
即便在机器移动时
也不例外
带IO-Link接口的动态倾角传感器

	传感器结合3D加速度计与3D陀螺仪数据，即便是应用场景
中存在冲击和振动，也能保证测量结果的准确性

	专为同时满足快速响应与高信号质量要求而优化

	轻巧的紧凑型外壳设计，可简化其在各类设备中的集成安装
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运动控制传感器 | 倾角传感器
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IO-Link底层设备的参数 

设置软件

IO-Link主站
现场兼容型PerformanceLine 

主站，每端口最高支持2A的电流

蓝牙网格系统
将传感器无线连接至IT层级 更多技术详情，请访问：
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屏蔽机械运动干扰

JBC动态倾角传感器是一种创新性解决方案，即使存在车辆启动
与制动、振动和冲击等干扰因素，也能实现准确的角度测量。
传感器可检测三维加速度、旋转及温度数据。通过屏蔽运动干
扰，Kalman滤波器可确保倾角数据的准确性，即使在极为动态
的应用中也不例外。

用户友好型参数设置

过滤后的数据可通过IO-Link或两个开关点输出。此外，可单独
读取所有原始数据（包括温度数据），还可通过IO-Link完成传
感器的基础设置。安装完成后，无需额外软件支持，即可通过
感应示教面轻松将角度值归零。

结构紧凑，安装便捷

该传感器采用轻巧的紧凑型塑料外壳，即使在空间受限区域也能
轻松安装。尽管体积小巧，但其结构坚固，足以抵御各种外部干
扰。传感器仅需两颗螺钉即可固定，简化了安装过程，并且提供
了一种稳定、无振动的安装方式。高亮度LED指示灯可清晰指示
传感器的当前状态。

技术数据

内部测量轴	 [加速度] 3

内部测量轴	 [旋转速率] 3

测量轴	 [角度] 2

角度范围	 [°] -90...90, 
可360°自由调节

静态精度	 [°] ≤ ± 0.25

动态精度	 [°] ≤ ± 0.5

重复精度	 [°] ± 0.05

分辨率	 [°] 0.01

重量	 [g] < 20

防护等级 IP6K5, IP6K7, 
IP6K8, IP6K9K

产品描述 订货号

适用于水平安装位置的动态倾角传感器 JBC334

适用于垂直安装位置的动态倾角传感器 JBC234

https://www.ifm.com/fs/jbc334?utm_source=Factsheet_qr&utm_medium=pdf_link

